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TRANSMISION DE MOVIMIENTO: ELEMENTOS MECANICOS
TRANSMISORES DE MOVIMIENTO

Desde siempre el hombre siempre ha buscado la
forma de hacer su trabajo de una forma mas facil.

..que combinados entre si dan Iugar a las
maqumas ——

ELEMENTOS MECANICOS TRANSMISORES DE MOVIMIENTO
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1. TRANSMISION POR POLEAS

Se usan para transmitir movimiento entre puntos alejados.

Aprovechando el diferente tamano de las poleas
conseguimos:

E Modificar la velocidad del movimiento.

B Modificar la fuerza que el mecanismo puede
desarrollar.

El parametro que define una transmision es la relacion de
transmision, i: D
1 2 1
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2. TRANSMISION POR POLEAS

La transmision puede hacerse

po'i: Correa B Cadena: en este caso la rueda es
dentada y transmlte grandes

Cuando se necesitan grandes relaciones de
transmision se utilizan trenes de poleas
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3. TRANSMISION POR RUEDAS DE FRICCION

Son dos ruedas, en contacto entre si, que resbalan al ejercer una cierta presion
la una sobre la otra y transmiten asi el movimiento.

E Larueda conducida gira en sentido contrario a la motriz

E Transmiten pequefias potencias

E Sufren un continuo desgaste
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E Las relaciones de velocidad son iguales que en poleas n, 5
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4. TRANSMISION POR ENGRANAJES

Se trata de dos ruedas dentadas que engranan una en
otra transmitiendo el movimiento.

Tienen una serie de ventajas e inconvenientes sobre las poleas:

-

VENTAJAS INCONVENIENTES

- pcupan espacios mas reducidos - son mas costosos

- no hay posibilidad de deslizamiento - la transmision se produce con mas ruido
- tienen mayor capacidad de transmision de potencia
- elevado rendimiento

- bajo mantenimiento

En la relacion de velocidad, el nUumero de diente sustituye al diametro: || = —=—

Los engranajes pueden ser:

F Rectos
F Helicoidales
B Cobnicos
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